KRACHT

FLUID TECHNOLOGY AND SYSTEMS




KRACHT

FLUID TECHNOLOGY AND SYSTEMS



HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Inhalt

Allgemeines 4
Aufbau, Beschreibung, Funktionsprinzip, Drehrichtung

Technische Daten

Allgemeine Merkmale, Technische KenngroRen, Hydraulische KenngroRen, Werkstoffe, Optionen Liftermotortechnik 5
Kennlinienfelder 6-10
Zulassige Krafte fir Ausflihrungen mit Vorsatzlager 11-12
Typenschliissel 13

Abmessungen und Gewichte

KM 1 mit Rechteck-4-Loch-Flansch 72/100 (Typenschliissel-ID: G) 14
KM 1 mit SAE-A-2-Loch-Flansch (Typenschliissel-ID: A) 15
KM 1 mit Rechteck-4-Loch-Flansch 71,4/96,1 (Typenschliissel-ID: K) 16
KM 1 mit Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60 (Typenschlissel-ID: F) 17
KM 1 mit Quadrat-2-Loch-Flansch, Bohrungen spiegelbildlich zu F (Typenschliissel-ID: M) 18
KM 1 mit Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60, mit O-Ring, mit Wellendichtring  (Typenschlissel-ID: Q) 19
KM 1 mit Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60, mit O-Ring, ohne Wellendichtring (Typenschlissel-ID: L) 20
KM 1 mit Rechteck-4-Loch-Flansch 72/100 (Typenschliissel-ID: G) und Vorsatzlager L 21
KM 1 mit Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60, mit O-Ring, ohne Wellendichtring (Typenschlissel-ID: F) und Vorsatzlager L 22
KM 1 mit SAE-A-2-Loch-Flansch (Typenschliissel-ID: A) und Vorsatzlager L 22
KM 1 mit Vorsatzlager S (schwere Ausflihrung) 23
KM 1 Abschlussdeckel mit seitlichem Leckolanschluss (Typenschliissel-ID: B) 24
KM 1 mit Befestigungswinkel 24
KM 1 Tandemausfiihrung 25
KM 1 Mengenteiler 26
Kupplungen und Zubehor 27
Flansch-Verschraubungen 28




HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Allgemeines

Aufbau

Gehéuse

Getriebe

Abtriebswellenende

Flanschdeckel

Abschlussdeckel

Lagerbrille mit Mehrstoff-Gleitlagern

KM 1 — Aluminium-Ausfiihrung
Radial-Wellendichtring
Abdichtung der Druckfelder

3 g
fiir Axial-Spielausgleich
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Beschreibung
KM 1 — Aluminium-Ausfiihrung

In einem Aluminiumgehé&use aus hochfester Strangpress-
legierung befinden sich die wesentlichen Funktionselemente,
Getriebe und Lagerbrillen. Das Getriebe aus Einsatzstahl mit
Oberflachenhartung besteht aus der Abtriebs- und der Pum-
penwelle. Hochste Fertigungsqualitat wird durch Schleifen der
Zahnflanken gewahrleistet. Die Wellenzapfen werden feinstge-
schliffen.

Aufgrund der hohen Zahnezahl (13) und der speziellen Zahn-
form wird eine wesentliche Reduzierung der bauartbedingten
Volumenstromschwankung und der damit verbundenen Druck-
pulsation erzielt. Die beidseitig des Getriebes angeordneten
Lagerbrillen tragen in hochbelastbaren Mehrstoffgleitlagern
die Wellenzapfen und die Dichtungselemente zur Abdichtung
der Druckfelder fiir den Axialspielausgleich. Die optimale
Auslegung der Druckfelder gewahrleistet einerseits sehr gute
Wirkungsgrade Uber einen weiten Druck-/Drehzahlbereich und
andererseits leichtes Anlaufen des Motors schon bei geringem
Schluckstrom. Durch symmetrische Anordnung der Druckfel-
der konnen die Motoren fir Rechts- und Linkslauf (Reversier-
betrieb) eingesetzt werden.

Die Entlastung des Wellendichtringes erfolgt Gber den Lecko-
lanschluss im Abschlussdeckel, so dass die Motoren auch auf
der Ablaufseite druckbeaufschlagt werden dirfen. Aulerdem
ist die Reihenschaltung mehrerer Motoren maoglich. Durch
Kombination von z. B. zwei Motoren, deren Wellenenden mit-
einander gekuppelt sind, erhalt man bei gemeinsamer Zulauf-
leitung einen Mengenteiler hoher Teilgenauigkeit. Auf Wunsch
konnen die Motoren mit aufgebauten Sonderventilen geliefert
werden.

Hinweise

Radiale oder axiale Krafte am Wellenende beeinflussen die
Funktion der Lagerbrillen. Radiale Krafte kdnnen u. U. je nach
Grole und Angriffsrichtung aufgenommen werden. Axiale
Krafte sind nicht zulassig. Zur Aufnahme aulRerer Kréafte ist die
Motorausfihrung mit Vorsatzlager einzusetzen. KM-Motoren
sind auch mit verringertem Flankenspiel erhaltlich. Dies fuhrt
zu geringerer Pulsation und erheblich verbessertem Anlaufver-
halten.

Funktionsprinzip

Hochdruck-Zahnradmotore dienen zur Umwandlung von hy-
draulischer in mechanische Energie. Die hydraulische Energie
wird im Allgemeinen von einer vorgeschalteten Pumpe erzeugt.

Mit Hilfe einer geeigneten Druckflissigkeit wird die Energie
uber zwei aulRenverzahnte Zahnrader als Drehmoment tber
die Abtriebswelle an den Verbraucher abgegeben.

Grundsatzlich ist der Aufbau eines Zahnradmotors ahn-
lich dem einer Zahnradpumpe. Sie werden fur eine oder zwei
Drehrichtungen hergestellt. Pro Radumdrehung wird das
geometrische Schluckvolumen verbraucht. Ein Wert, der zur
Kennzeichnung der MotorgrofRe in den technischen Unterlagen
genannt ist.

Der Arbeitsdruck des Produkts stellt sich erst bei einer
Belastung durch den angeschlossenen Verbraucher ein. Die
Drehzahl des Produkts ist dabei abhangig vom Druckmittel-
durchfluss.

Eingangsseite Ausgangsseite

Drehrichtung
Fur die Drehrichtung gilt folgende Festlegung:

o Bei Blick auf das Motorwellenende ist die Olstromrichtung
von links nach rechts, wenn sich die Welle rechtsdrehend
bewegt.

o Bei Blick auf das Motorwellenende ist die Olstromrichtung
von rechts nach links, wenn sich die Welle linksdrehend be-
wegt.

Eingangsseite  Ausgangsseite Ausgangsseite  Eingangsseite

Motor rechtslaufend Motor linkslaufend
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Technische Daten

Allgemeine Merkmale

Befestigungsart
Leitungsanschluss

Flansch- oder Fullbefestigung
Siehe Technische Zeichnungen

Drehrichtung Siehe Typenschlissel
Einbaulage Beliebig
Technische KenngroRen
Maximaldruck Zulaufseite 300 bar
Ablaufseite 120 bar
Leckdl-Staudruck 2 bar (kurzzeitig 5 bar)
Medientemperatur -20..90°C (NBR - Radialwellendichtring)
-20..100°C (FKM - Radialwellendichtring)
Umgebungstemperatur -20..60°C (NBR - Radialwellendichtring)
-15..60°C (FKM - Radialwellendichtring)
Viskositit 10 .. 600 mm2/s
Empfohlene Viskositat 30 .. 45 mm?/s
Filterung ISO 4406: 1999 Code 21/19/16

Filterfeinheit

Druckfliissigkeiten

(NAS 1638 Klasse 10)

By5 2 75 flr ... 300 bar
B4g 2 75 flr ... 100 bar

Mineraldl nach DIN 51524/25

Motqrenbl nach DIN 51511
Bio-Ole der Gruppe ,HEES" kdnnen bis 70 °C und bei ca. 20% reduziertem Hochstdruck eingesetzt wer-
den (bitte anfragen)

Hydraulische KenngrofRen

NenngroBe Geometrisches Schluckvolumen Maximaldruck Nenndruck Dauerdruck Maximaldrehzahl
in cm3/U in bar in bar in bar in 1/min
Standard Verringertes
Zahnflankenspiel
55 545 5,60 300 280 250
6,3 6,28 6,45 300 280 250
8 7,90 8,16 300 280 250
9,6 9,59 9,86 300 280 250
11 10,90 11,20 300 280 250
14 13,85 14,25 300 280 250 3000 4000
16 15,90 16,32 260 240 210
19 18,80 19,37 220 200 180
22 22,30 22,90 200 180 150
25 2521 2597 200 180 150
Werkstoffe
Gehause Aluminium
Lagerung Lagerbrille mit Mehrstoff-Gleitlagern
Wellen und Zahnrader Oberflachengeharteter und geschliffener Einsatzstahl nach DIN 17210
Radial-Wellendichtringe NBR
FKM
Druckfeldbdichtungen PU

Optionen Liiftermotortechnik

KM 1 mit Druckbegrenzungsventil (Standard- und platzoptimierte Ausfiihrung)

KM 1 mit Proportionalventil (Standard- und platzoptimierte Ausfiihrung)

KM 1 mit Proportionalventil und Reversiereinheit (Standard- und platzoptimierte Ausfiihrung)
KM 1 mit ON-OFF-Funktion

KM 1 mit Druckbegrenzungsventil und Reversiereinheit

KM 1 mit Thermoventil und Druckbegrenzungsventil

KM 1 mit Thermoventil und Druckbegrenzungsventil mit Reversiereinheit




HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN

Technische Daten

KM 1

Anleitung zum Gebrauch der Kennlinienfelder

Vorgabe: Drehmoment und Drehzahl

Gesucht: Druckdifferenz und erforderlicher Schluckstrom

Beispiel:
(1) Drehmoment = 45 Nm
(2) Drehzahl = 1400 1/min

Der Schnittpunkt von (1) und (2) ist der Motor-Arbeitspunkt mit
einer Druckdifferenz von 142 bar (3) und einem Schluckstrom

von 32,2 1/min (4)
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Technische Daten

Kennlinienfeld - KM 1/5,5
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Technische Daten

Kennlinienfeld = KM 1/11
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Technische Daten

Kennlinienfeld - KM 1/16
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Technische Daten

Kennlinienfeld —= KM 1/22
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Technische Daten

Zulassige Krafte fiir Ausfiihrung mit Vorsatzlager L (leichte Ausfiihrung), kegelige Welle
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HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Technische Daten

Zulassige Krafte fiir Ausfiihrung mit Vorsatzlager S (schwere Ausfiihrung), kegelige Welle
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HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Typenschliissel

kv 1 fle@3IN[3/ofGl2lk|Aal2lol1[AlAlE[oMB[DIWH |

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22

1 Produkt
KM | Hochdruck-Zahnradmotor

11 Abschlussdeckelausfiihrung

Ohne Deckel

Deckel mit Leckdlanschluss M12x1,5 hinten

Deckel mit Leckolanschluss M12x1,5 seitlich

Deckel mit Leckdlanschluss G'/4 hinten

Deckel mit Leckolanschluss 7/16-20 UNF hinten

Deckel mit Leckolanschluss M14x1,5 hinten

Deckel mit Nachsaugventil und Leckdlanschluss G'/4 hinten
Deckel mit Nachsaugventil und Leckdlanschluss 7/16-20 UNF|
hinten

Deckel mit Nachsaugventil und Leckdlanschluss M12x1,5
oben bzw. unten je nach Drehrichtung

2 BaugroRe

3 NenngrofRe
‘5,5-6,3-8-9,6-11 -14-16-19-22-25

4 Gehausematerial
3 | Aluminium

‘
CI®mmwm> o

5 Dichtungsmaterial

P

": E}g\é‘ M | Deckel mit Leckdlanschluss G'/4 oben bzw. unten je nach
Drehrichtung
6 Drehrichtung Z | Zwischenstick
1 Rechts 12 Abschlussdeckelmaterial
2 |Links 0 |Ohne
3 | Rechts und links 2 | EN-GJS-400-15
7 Vorsatzlager 3 | Aluminium
0 Ohhe § 13 2. Abtriebswellenende
L | Leichte Ausfiihrung 0 |Ohne
S | Schwere Ausfliihrung 1 Mit

8 Flanschdeckelbauform 14 Axialspielausaleich
A | SAE-A-2-Loch, Lochabstand 106,4 mm, 1 ‘ Mit

Zentrierdurchmesser 82,55 mm

G | Rechteck-4-Loch, Lochabstand 72 mm / 100 mm, 15 Hydraulischer Anschluss Eingang

Zentrierdurchmesser 80 mm 0 |OChne

K | Rechteck-4-Loch, Lochabstand 71,4 mm / 96,1 mm, A | @15 mm mit Lochkreis 35 mm
Zentrierdurchmesser 36,47 mm B [G%a

F | Quadrat-2-Loch, Lochabstand 60 mm / 60 mm, C |G
Zentrierdurchmesser 50 mm D | M22x1,5

M | Quadrat-2-Loch, Bohrungen spiegelbildlich zu F E |SAE'/"

L | Quadrat-2-Loch, Lochabstand 60 mm / 60 mm, F 13/4-16 UNF
Zentrierdurchmesser 52 mm, mit O-Ring, J | 7/8-14 UNF
ohne Wellendichtring L | G3shinten

Q | Quadrat-2-Loch, Lochabstand 60 mm / 60 mm, Q | @ 13,5 mm mit Lochkreis 30,2 mm, 45° versetzt, 4 x M6
Zentrierdurchmesser 52 mm, mit O-Ring, mit Wellendichtring N | M18x1,5

2 | EN-GJS-400-15 0 |Chne
3 | Aluminium A | @15 mm mit Lochkreis 35 mm
3
Kegel 1:5, @ 20 mm (in Verbindung mit Vorsatzlager: Flach-
A , D | M22x1,5
zapfenanschluss F zwischen Lager und Motor) J | 7/814 UNF
B Kegel 1:5, @ 20 mm (in Verbindung mit Vorsatzlager: Zahn- L | G%shinten
wellenanschluss X zwischen Lager und Motor) Q | @135 mm mit Lochkreis 30,2 mm, 45° versetzt, 4 x M6
c Kegel 1:5, @ 17 mm (in Verbindung mit Vorsatzlager: Flach- N | M1 8;<1 5 ’ ’ ’
zapfenanschluss F zwischen Lager und Motor) *
D Kegel 1:5, @ 17 mm (in Verbindung mit Vorsatzlager: Zahn-
wellenanschluss X zwischen Lager und Motor) \ E \ Einsatzstahl (16MnCrS5) \
F—Flachzanfen oine Wellendichtring
K| Kegel 1:5,@ 17 mm ‘ 18 etleschlchtun ‘
M [Kegel1:8, @17 mm
S | Zahnwellenprofil SAE-A
X | Zahnwellenprofil B17x14 DIN 5482 \ B | Lagerbrille \
Z | Zylindrisch, @ 14 mm \ M | Lagerbrille, spielminimiert \

20 Lagermaterial
D | Mehrschichtgleitlager (bleihaltig)

21 Dichtungsart
0 |Ohne
W | Radialwellendichtring
H | Wellendichtring PKF/PEEK

22 Sondernummer
Ohne
336 | Verstdrktes Wellenende

13
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HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

KM 1 mit Rechteck-4-Loch-Flansch 72/100 (Typenschliissel-ID: G)
Rechteck-4-Loch-Flansch 72/100

Kegelige Welle
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Wellenende Zahnwellenprofil
B 17 x 14 DIN 5482 jedoch Zahndicke S,, = 3,206
Profilverschiebung +0,6

100

15.7

i
D J@

118

\ Leckdlanschluss

Nenngroe
E 91,7 931 959 98,7 100,9 105,9 109,3 114,3 1201 125,3
F 41,6 42,3 43,7 451 46,2 48,7 50,4 52,9 558 58,4
Gewicht 2,2 2,3 2,3 2,4 2,5 2,6 2,8 29 31 33

Abmessungen in mm / Gewichte in kg




HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

KM 1 mit SAE-A-2-Loch-Flansch (Typenschliissel-ID: A)

Kegelige Welle SAE-A-2-Loch-Flansch
E 38 106.4
F 6.35 84
11 ©
o
M 6-13 tief 17,13 %
| " /_
)
< ~ n 0 -
o N d
AR 2 bl 7 iy
] X B ] A 2N ] S
N N —| ® Ny F(ﬁ =S
e Ul g Xl o N\ NS
— A
t% = a
Ma= 30 Nm \ Leckélanschluss
0.7 2 15
13 @ 35
Ein- und Ausgangsseite maflich gleich
Wellenende Kegel 1:5
Sechskantmutter M12x1,5 EN ISO 8675
Federscheibe B12 DIN 137
Scheibenfeder 3 x 6,5 DIN 6888
SAE-A-Welle Zahnwelle
E 31.7 E 23.5
=1 =
F 6.35 F 6.35
11 11
M 6-13 tief 16 M 6-13 tief 14
% = N S T N 5
<] — N < 2 — N =]
+ X i = 77 x i = 7 T
ol N L ) ol N L H= "
N N —-%\% - n N —+\% - n
Ql = | Z - I8 Q = Z N
\*| — X =
i +2 s © e L] Z S
o n
g = H <
— Q
Q
0.7 2 15 0.7 9 15
13 @ 35 13 @ 35
Ein- und Ausgangsseite mallich gleich Ein- und Ausgangsseite mablich gleich
Wellenende Zahnwellenprofil SAE-A (z = 9; DP 16/32; a = 30°) Wellenende Zahnwellenprofil B 17 x 14 DIN 5482

Wellenbelastung M5, = 55 Nm

NenngroBe
E 91,7 93,1 959 98,7 1009 1059 109,3 114,3 120,1 1253
F 41,6 42,3 43,7 45,1 46,2 48,7 50,4 52,9 55,8 58,4
Gewicht 2,6 2,7 2,7 2,8 2,9 30 32 33 35 37

Abmessungen in mm / Gewichte in kg

15



HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

KM 1 mit Rechteck-4-Loch-Flansch 71,4/96,1 (Typenschliissel-ID: K)

16

Kegelige Welle Rechteck-4-Loch-Flansch 71,4/96,1
E 39.5 84
F 4.8 71.4
13
P
M 6-13 tief 18.2 a@ in
o~
| 12.1 f \ ”
SN ~ j % | o =
o L —
© 5 B | g 7 >
o~ — D~ 30— = ﬂ
L~ P~ [ ~
8 Q= \\‘ S ““‘_‘_* LN 7y @
— X g ol - )
%] &l 3 o A
Sl 8 1
Ol =y
@ 8.5
— 88
0.7
@ 13.5 Leckdlanschluss
13 Ma= 30 Nm
© 30.2<0.15
Ein- und Ausgangsseite matlich gleich
Wellenende Kegel 1:8
Sechskantmutter M12x1,5 EN ISO 8675
Federscheibe B12 DIN 137
Scheibenfeder 3 x 6,5 DIN 6888
Zahnwelle
E 22,
f=
F 4.8
13
M 6-13 tief, 14
] wn ~
TR H- B
2 g ] <9\ [l
o| 9 = oS \ [
o D
— ] o
i S| <
Sl
s
R I3}
0.7 S
@ 13.5
13
? 30.2 <0.15

Ein- und Ausgangsseite mallich gleich
Wellenende Zahnwellenprofil B 17 x 14 DIN 5482 jedoch Zahndicke S,, = 3,206
Profilverschiebung +0,6

NenngroRe
E 93,2 94,6 97,4 100,2 102,4 107,4 110,8 1158 121,6 126,8
F 43,1 4338 452 46,6 47,7 50,2 519 54,4 57,3 59,9
Gewicht 2,2 2,3 2,3 2,4 2,5 2,6 2,8 29 3,1 33

Abmessungen in mm / Gewichte in kg




HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

KM 1 mit Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60 (Typenschliissel-ID: F)

Kegelige Welle Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60
E 40.5 84
F 7.2 Ma = 50+10 Nm 60
M 6-13 tief 17 13
in i
n ~ [l \ &
2% ]| i 82 | |
N~ d m o
Qo T R ] ] b ‘ L : 3 S
S 7 LRSS 2 )
: in J/
3 <4 —= ~
. x "
N —
g — s
o
Ll
Ma=30N
0.7 @ 15 = A m Leckdlanschluss Ma = 50*19 Nm
+3
13 @35 155,
Ein- und Ausgangsseite malilich gleich
Wellenende Kegel 1:5
Sechskantmutter M12x1,5 EN ISO 8675
Federscheibe B12 DIN 137
Scheibenfeder 3 x 6,5 DIN 6888
Zahnwelle
E 26,
=
F 7.2
M 6-13 tief 14
N ~
H y n o
H = g WIREE i
& ] —+ M- A
%)
SIS SR H- 2
\ 1 el B O
) o
i
o Q
—
=
0.7 9 15
+3
13 @35 1555

Ein- und Ausgangsseite matlich gleich
Wellenende Zahnwellenprofil B 17 x 14 DIN 5482 jedoch Zahndicke S, = 3,206
Profilverschiebung +0,6

Nenngrofe
E 89,2 90,6 93,4 96,2 98,4 1034 106,8 1118 117,6 1228
F 39,1 39,8 41,2 42,6 43,7 46,2 479 50,4 583 559
Gewicht 2,2 2,3 2,3 2,4 2,5 2,6 2,8 29 31 33

Abmessungen in mm / Gewichte in kg

17



HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

KM 1 mit Quadrat-2-Loch-Flansch, Bohrungen spiegelbildlich zu F (Typenschliissel-ID: M)

Kegelige Welle Quadrat-2-Loch-Flansch, Bohrungen spiegelbildlich zu F
E 40.5 84
F 7.2
M 6-13 tief 17,13
1
N N [~
S — C ) $%= a2
Sl & = il P Mg = 50+10 Nm
N —t- 1 : 7T - -
S| = R || SHE T 3
1 ; Q
o e e >
~
— —
0 s
o
— Ma = 50+ Nm
s Ma= 30 Nm
0.7 915 Leckélanschluss
+3
13 @35 1555
Ein- und Ausgangsseite malilich gleich
Wellenende Kegel 1:5
Sechskantmutter M12x1,5 EN ISO 8675
Federscheibe B12 DIN 137
Scheibenfeder 3 x 6,5 DIN 6888
Zahnwelle
E 26,
=
F 7.2
M 6-13 tief 14
~
S| 3 | . 22
+ x 1 — — [=XS]
S + i °s
Q| = R H- 2
X] b1 R
e ml-c
©
H = S
o Q
—
=
0.7 9 15
+3
13 @35 155,

Ein- und Ausgangsseite matlich gleich
Wellenende Zahnwellenprofil B 17 x 14 DIN 5482 jedoch Zahndicke S, = 3,206
Profilverschiebung +0,6

Nenngrofle
E 89,2 90,6 93,4 96,2 98,4 1034 106,8 1118 17,6 1228
F 39,1 39,8 41,2 42,6 43,7 46,2 479 50,4 58K 559
Gewicht 2,2 2,3 2,3 2,4 2,5 2,6 2,8 29 31 33

Abmessungen in mm / Gewichte in kg

18



HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

KM 1 mit Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60, mit O-Ring, mit Wellendichtring (Typenschliissel-ID: Q)

Kegelige Welle Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60
E 40.5 84
F 7.2 M = 5010 Nim 60
M 6-13 tief 17,13
O-Ring gehort
zum Lieferumfang
in A
< N ~N Lo~ &/
< — A = M
AR al|f8 - | | = o g
Nl —+ AR ~ ‘ L S| @ S
Q| = “ \B\ Sl LN ()
nl g y
\ — N
1P < "
N —
t — —
=
o
Ll
0.7 @ 15 = Ma = 30 Nm Leckdlanschluss Ma = 50*19 Nm
+3
13 @ 35 15
Ein- und Ausgangsseite malilich gleich
Wellenende Kegel 1:5
Sechskantmutter M12x1,5 EN ISO 8675
Federscheibe B12 DIN 137
Scheibenfeder 3 x 6,5 DIN 6888
Zahnwelle
E 26,
=
F 7.2
M 6-13 tief 14
O-Ring gehort
zum Lieferumfang
< | ~
o — [ Il n 11T S8
of & +— [ o
8 = R L B
S o ©
E <
14 n
t — ©
i
o Q
—
=
0.7 9 15
+3
13 @35 1555

Ein- und Ausgangsseite matlich gleich
Wellenende Zahnwellenprofil B 17 x 14 DIN 5482 jedoch Zahndicke S, = 3,206
Profilverschiebung +0,6

Nenngrofe
E 89,2 90,6 93,4 96,4 98,4 1034 106,8 1118 117,6 1228
F 39,1 39,8 41,2 42,6 43,7 46,2 479 50,4 583 559
Gewicht 2,2 2,3 2,3 2,4 2,5 2,6 2,8 29 31 33

Abmessungen in mm / Gewichte in kg

19



20

HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

KM 1 mit Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60, mit O-Ring, ohne Wellendichtring (Typenschliissel-ID: L)
Flachzapfenwelle

Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60

Ma = 50+10 Nm

2 40

E
O-Ring gehért zum Lieferumfang
F 7.2
6.5
M 6-13 tief 9.8
2.7
~ 7_7"1
~ —
S5 |V nol  ® &
S 5 N [ P
NP - g ~
S = A 8] P
& [ N o0
\
o] 12 22
t = 0
2
=
=
0.7 2 15
+2
13 @ 35 2075
Ein- und Ausgangsseite malilich gleich
Wellenbelastung M., = 40 Nm
Zahnwelle
E
O-Ring gehért zum Lieferumfang
F 7.2
M 6-13 tief 9.8 14,
0
~ - [l
;:5 t | 5] g S 2’
1 —
ol & 5 Ml << I LIRSS
N -
s s \E\ M o { Q 8§
™ Q — b=
12 <|
- 0
t = S
o . I
—
=
0.7 9 15
+2
13 @35 2075

Ein- und Ausgangsseite matlich gleich
Wellenende Zahnwellenprofil B 17 x 14 DIN 5482 jedoch Zahndicke S, = 3,206
Profilverschiebung +0,6

84

60

3t

—

15.7

Leckélanschluss

)
2/

14.3

60

100

Ma = 50*10 Nm

Nenngrofe
E 89,2 90,6 93,4 96,2 98,4 1034 106,8 1118 117,6 1228
F 39,1 39,8 41,2 42,6 43,7 46,2 479 50,4 583 559
Gewicht 2,2 2,3 2,3 2,4 2,5 2,6 2,8 29 31 33

Abmessungen in mm / Gewichte in kg




HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

KM 1 mit Rechteck-4-Loch-Flansch 72/100 (Typenschliissel-ID: G) und Vorsatzlager L (leichte Ausfiihrung)

Kegelige Welle @ 20 mm Rechteck-4-Loch-Flansch 72/100
E 47 90
F 8 84
M 6-13 tief 34 20 15.5 72
(] an
. - = 4 & N ”
S — 1 m- Q N oo ;
* X — e
RS T = 3 i ~
8 = B/:R T " 2 ] g =
et 4| e e
57 . 5 -
¢ = 9 e m
A\
] Mp =63 Nm
0.7 A \ Leckdlanschluss
9 15
13 14 29
2 35 L
Ein- und Ausgangsseite maflich gleich
Wellenende Kegel 1:5
Sechskantmutter BM14x1,5 EN ISO 8675
Federring B 14 DIN 127
Scheibenfeder 4 x 6,5 DIN 6888
Kegelige Welle @ 17 mm
E 40.5
F 8
M 6-13 tief 34 17 13
N
b 1 ~ b
3| f{ il :'J _ 83
SIS g2
o — -~ T
S I NN w25 e
T e 5 S
- X
57 .
7 -
0.7 | My =30 Nm
2 15
13 14
9 35 B

Ein- und Ausgangsseite malilich gleich
Wellenende Kegel 1:5

Sechskantmutter BM12x1,5 EN ISO 8675
Federscheibe B 12 DIN 137
Scheibenfeder 3 x 6,5 DIN 6888

Nenngroe
E 123,2 124,6 1274 130,2 1324 1374 140,8 1458 151,6 156,8
F 73,1 7338 752 76,6 77,7 80,2 81,9 84,4 87,3 89,9
Gewicht 32 33 33 34 35 3,6 38 39 41 43

Abmessungen in mm / Gewichte in kg

21
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HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

KM 1 mit Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60, mit O-Ring, ohne Wellendichtring (Typenschliissel-ID: F)

und Vorsatzlager L (leichte Ausfiihrung)

Kegelige Welle
‘ E 40.5
F 7.5
M 6-13 tief 34 || 17
13
ht n u,\1 _,’-ﬂ.l o
7| a 17 82
o N So
o~ — a T lol
8 = P ST’ R
el ] ) 2=
¥r el T %
t —
° =
i
07 10, s Ma = 30 Nm
215
13
@35

Ein- und Ausgangsseite mallich gleich

Wellenende Kegel 1:5

Sechskantmutter BM12x1,5 EN ISO 8675
Federscheibe B 12 DIN 137
Scheibenfeder 3 x 6,5 DIN 6888

Quadrat-2-Loch-Flansch 60/60

84
Ma = 50+ Nm 60
P
f \ &
™ o
| <| 8| S
L@ =
~ Z/
"
—
Leckélanschluss Ma = 50*10 Nm

NenngroRe
E 1257 1271 127,4 130,2 132,4 1374 140,8 145,8 151,6 156,8
F 731 738 752 76,6 77,7 80,2 81,9 84,4 87,3 89,9
Gewicht 31 32 32 33 34 3,5 37 38 4,0 4,2

KM 1 mit SAE-A-2-Loch-Flansch (Typenschliissel-ID: A) und Vorsatzlager L (leichte Ausfiihrung)

Kegelige Welle
E 40.5
F 6.35
34
| 47
M 6-13 tief 11 ==
13
— o 9
- Z) = g
F = L - [ R
S e -+ H F s
e O N W I O of d
N (e el o Sl
&
=7 |
07 My = 30 Nm
B 15
13
B 35

Ein- und Ausgangsseite mallich gleich
Wellenende Kegel 1:5
Sechskantmutter BM12x1,5 EN ISO 8675
Federscheibe B12 DIN 137
Scheibenfeder 3 x 6,5 DIN 6888

SAE-A-2-Loch-Flansch

18.3

106.4

84

)

N

i
)|
G

211

~
["a]
~—

9 23

100

\ Leckdlanschluss

Nenngroe
E 1232 124,6 1274 130,2 1324 1374 140,8 1458 151,6 156,8
F 73,1 7338 752 76,6 77,7 80,2 81,9 84,4 87,3 89,9
Gewicht 4,1 42 42 43 44 4,5 47 4.8 50 52

Abmessungen in mm / Gewichte in kg




HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

KM 1 mit Vorsatzlager S (schwere Ausfiihrung)
37.5,_ 53.5

[e2]

0 _

N7

2 M 10-22 tief S e

Q9 115 4 Ny ~\
— E @ 5 o\
]| = | @ _ 0\

4 o T iy OSENNIN 4 Jzan\ ™ ;HH
|! / /\R \\\\\\l\\\\\“ 0 & " 8 \ &y / 8 —HH
NNy | S N > =

i wn e = (\/f — .38

Ma= 63 Nm )
A Z \9\/\0 L 63.5

29
~

2

Wellenende Kegel 1:5
Sechskantmutter M14x1,5
Federring B14
Scheibenfeder 4 x 6,5
Gewicht Vorsatzlager 3,5 kg

Abmessungen in mm / Gewichte in kg

23



HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

Abschlussdeckel mit Leckolanschluss M12x1,5 seitlich (Typenschliissel-ID:

Abschlussdeckel B ist fiir alle KM1-Motore verfligbar.
Anschluss der Leckolleitung wahlweise rechts oder links.

o8]
~

I . : n <
I @ ®) ) 4| ¢
IJHEIEE
—t iz = Q9
&Y - —
8| | {fan -
— h P
¥ \\éiﬂ Verschlussstopfen [ P
ait " 5 ..
Y/ Leckslanschluss
0.7
14.5
13
KM 1 mit Befestigungswinkel
Kegelige Welle
E 40.5
F 7.5 84
17 13 60
M 6-13 tief Ma= 30 Nm
iiE
Ll
, TE m
— — wn
| Z ‘[ > s s -~ o
s | 4 —f- s} _
K. + “H— |
—
[ = Q/-\\q H—1 O Q . 8
” N ‘ g
1@ 4]
&
t% 19.5
0.7 215 i
m Leckdlanschluss
13 @ 35 28 - - 211
48 50
85
120

Ein- und Ausgangsseite mallich gleich
Wellenende Kegel 1:5

Sechskantmutter M12x1,5 EN ISO 8675
Federring B12 DIN 137

Scheibenfeder 3 x 6,5 DIN 6888

NenngroRe
E 89,2 90,6 93,4 96,2 98,4 1034 106,8 111,8 117,6 122,8
F 39,1 39,8 41,2 42,6 43,7 46,2 479 50,4 533 559
Gewicht 38 39 39 4,0 4,1 4,2 4,4 4,5 4,7 49

Abmessungen in mm / Gewichte in kg

24



HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

Tandemausfiihrung

Beispiel mit kegeliger Welle.
Diverse Flansche und Wellenenden verfiigbar

L 38
Q M 7.5
M 6-13 tief 17
M 6-13 tief 13
g H ; |
IS n n — ©vo
e — — — S =
o < (- ~ @) cSo
~ z g,__A g_,__ — ~ [
S s A VY S H-EB 3
- Y s
o/ e e %
o~
—
% E
0.7 J
@ 15 215
13
@ 35 @ 35

Ein- und Ausgangsseite malilich gleich

Schaltschema

L
Nenngrofe 1. Stufe
14
M d Q L Q L Q L Q L Q L Q L Q L Q L Q L
416 | 15 N 108,5(217,01105,9(211,81103,0|206,0/100,5|201,0| 98,8 [197,6| 96,3 |192,6| 93,8 |187,6| 92,4 |184,8| 91,7 |1834
423 | 20 RPN 109,2|218,4(106,6|213,2|103,7|207,4|101,2(202,4| 99,5 |199,0| 97,0 |1940| 94,5 |189,0| 93,1 |186,2| - =
437 | 20 g A 110,6 (221,21108,01216,01105,1|210,2|102,6|205,2|100,9|201,8| 984 |196,8| 959 |1918| - - - -
46,2 | 20 |GIRREEN 113,1(226,2|110,5|221,01107,6|215,2|105,1{210,2|103,4|206,8|100,9|201,8| - = = = = =
48,7 | 20 % W 115,6(231,2|1113,0(226,0110,1|220,2|107,6|2152|1059|211,8| - - - - - - - -
50,4 | 20 §’ LGN 117,3(234,6(114,7(229,41111,8|223,6(109,3|2186| - = = = = = = = = =
529 | 20 WSABERN 119,81239,6(117,2|234,4|114,3 (2286 - - - - - - - - - - - -
558 | 20 Z( 22 122712454 1120,1240,2| - = = = = = = = = = = = = =
584 | 20 VIR 1253|2506 | - - - - - - - - - - - - - - - -

Abmessungen in mm

25



HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

Mengenteiler KM 1 — 2-fach

252.8
54.7 43.7 43.7 54.7
M 6-13 tief M 6-13 tief 84
™~ \
3 .,
-+ I
AR A | S
N N 4 =
| e o e . - E}
2 I el
(;fﬁ'_' o
215 g @15
40
@35 M8 235
60
56
80
Ein- und Ausgangsseite mallich gleich
Mengenteiler KM 1 — 4-fach
488.2
58.9 109.3 47.9 47.9 109.3 58.9
84
~
6@
< : - i JARC =
PR F R LR IR o
— ) ) { ) ( 4 0 S
N N N N o @ -
1 Pl e
gl ] ]
[
M8 40
56 | 60
1
M 6-13 tief 80
D”ha
o
[ s
0 15
0 35

Ein- und Ausgangsseite maflich gleich

Hinweis: Mengenteiler KM 1 — 6-fach (auf Anfrage)

Abmessungen in mm
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HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

Kupplungen und Zubehor

Typenschliissel

Kurzbezeichnung|  Material Kupplungs- | Nabenbohrung | Nabenlange Bohrungs-@ | Nabenbohrung | Nabenlange Bohrungs-@
Hersteller A = Aluminium| grole kegelig zylindrisch Verbraucher- | | Verbraucher-
G = Guss Motor-Seite Motor-Seite Motor-Seite  |Verbraucherseite seite seite

L
=
T Teil 1| H |Teil2
al o L/‘;D:I o
s||| b|l|s
Kegel 1:5 M1 M
11 E [
Kupplungs- | Vorbohrung | Fertigbohrung Abmessungen Bestellbezeichnung | Gewicht
grofRe Teil 2
24 ungebohrt 9 24 30 |185| 18 | 20 | 14 |66,5| 24 |125| 55 | 40 | 27 |RA24-K18/17-230/.. 0,20
28 ungebohrt 10 28 35 |185| 20 | 25| 15 |735| 28 |11,5| 65 | 48 | 30 |RA28-K18/17-Z35/... 0,35
38 ungebohrt 12 38 45 |185| 24 | 30 | 18 |875| 37 |105| 80 | 66 | 38 |RA38-K18/17-Z45/.. 0,75
42 25 28 42 50 |185| 26 | 30 | 20 |945| 40 | 85 | 95 | 75 | 46 |RA42-K18/17-Z50/... 1,15

Standardnabe motorseitig / groRe Nabe verbraucherseitig

L
=
Teil 1 Teil 2 —
5| @ z a)
sl || b|l]s
Kegel 1:5 M1 M
11 E |
Kupplungs- | Vorbohrung | Fertigbohrung Abmessungen Bestellbezeichnung | Gewicht
groBRe Teil 2
24/28 20 22 28 | 30 [185| 18 | 20 | 14 |66,5| 24 |12,5) 55 | 40 | 56 | 27 |RA24/28-K18/17-230/..| 0,22
28/38 23 28 38 | 35 (185| 20 | 25|15 735| 28 |11,5| 65 | 48 | 67 | 30 |RA28/38-K18/17-235/..| 0,42
38/45 36 38 45 | 45 |185] 24 | 30 | 18 |87,5| 37 |10,5| 80 | 66 | 77 | 38 |RA38/45-K18/17-245/..| 0,82
38/45 ungebohrt 38 45 | 70 |185] 24 | 30 | 18 [112,5 62 |10,5| 80 | 66 | 78 | 38 |RG 38/45-K18/17-270/..| 2,50
42/55 25 42 55 | 50 |18,5| 26 | 30 | 20 |945| 40 | 85| 95 | 75 | 94 | 46 |RG 42/55-K18/17-250/..| 1,29

Betriebstemperatur: -40 ... 90 °C (kurzzeitige Temperaturen bis 120 °C sind zuldssig)
Gewichte beziehen sich auf max. Fertigbohrung ohne Nut.
Fertigbohrung nach ISO-Passung H7; Passfedernuten nach DIN 6885 Blatt 1

Kupplungshiilse

Sicherungsring
14 x 1 DIN 472

D 25
?39.6
@396,

15.8
‘
N
I
\
-

32

Abmessungen in mm / Gewichte in kg
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HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Abmessungen und Gewichte

Gerade Flansch-Verschraubung

Y
1.2 R
3 A
= 1| S
= - m
g 1) L @y o =y
GDA ._\\\ N2 §I
o2 :\/\‘_‘_) = Ma = 10*1 N
@0x28) | gy >~ —"gy A= 10+1 Nm
S ——
L

1 Zylinderschraube (DIN 912 - 8.8)
2 Federring (A6 DIN 127)
3 Uberwurfmutter mit Keilring (Schlisselweite: SW)

Bestellbezeichnung |Ein- u. Ausgangsseite Nenndruck Abmessungen Zylinderschrauben Gewicht
Rohr-Auen-@ in mm in bar SW
GDA 1/16 16 315 82 30 4 X M6x22 0,18
GDA 1/15 15 250 81 27 4 x M6x22 0,17
GDA 1/12 12 315 81 22 4 x M6x22 0,16

Winkelflansch-Verschraubung
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WDA 3 O-Ring (20 x 2,5)
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1 Zylinderschraube (DIN 912 - 8.8)

2 Federring (A6 DIN 127)

3 Uberwurfmutter mit Keilring (Schliisselweite: SW)

Zylinderschrauben, Federringe und O-Ringe gehdren zum Lieferumfang.
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Bestellbezeichnung |Ein- u. Ausgangsseite Nenndruck Abmessungen Zylinderschrauben Gewicht
Rohr-Au3en-@ in mm in bar L, L, SW
WDA 1/20 20 315 56 67,0 36 2 X M6x45 2 x M6x22 0,40
WDA 1/16 16 SillS 48 62,0 30 2 x M6x40 2 x M6x22 0,28
WDA 1/15 15 250 46 58,5 27 2 x M6x35 2 x M6x22 0,22
WDA 1/12 12 31® 47 58,5 22 2 x M6x35 2 X M6x22 0,20

Abmessungen in mm / Gewichte in kg




HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Notizen
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HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Notizen
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HOCHDRUCK-ZAHNRADMOTOREN KM 1

Notizen
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KRACHT GmbH
Gewerbestralte 20

58791 Werdohl, Germany
Phone: +49 2392 935 0
E-Mail: info@kracht.eu
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FLUID TECHNOLOGY AND SYSTEMS



